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Wymagania wstepne

Student rozpoczynajgcy przedmiot powinien posiada¢ podstawowg wiedze z matematyki, wybranych
dziatéw fizyki oraz podstawowg wiedze z zakresu teorii sygnatéw i metod ich przetwarzania. Poza tym
powinien posiada¢ umiejetnos$¢ opisu wybranych zjawisk fizycznych za pomoca aparatu matematycznego
oraz wykazywac¢ samodzielnosc i inicjatywe w pozyskiwaniu nowej wiedzy.

Cel przedmiotu

Przekazanie studentom wiedzy o podstawowych elementach automatyki, uktadach automatyki, sterowania
i regulacji automatycznej, zasad doboru regulatoréw i ich nastaw dla réznych uktaddéw regulacii.
Zapoznanie studentéw z metodami syntezy i analizy dziatania ciggtych uktadéw automatyki przy pomocy
réznych metod analitycznych i modelowania cyfrowego.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:
1) Posiada podstawowg znajomos$¢ zagadnieh zwigzanych ze sterowaniem i automatykg przemystowa.

Umiejetnosci:



1) Posiada umiejetnosc¢ projektowania i oceny uktaddéw elektrycznych z uzyciem metod analitycznych,
symulacyjnych i eksperymentalnych.

2) Potrafi dobiera¢ i wykorzystywaé odpowiednie podstawowe metody oraz narzedzia do rozwigzywania
praktycznych problemow inzynierskich w obszarze elektrotechniki.

Kompetencje spoteczne:

1) Jest otwarty na rozwijanie kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych oraz swiadomy
dynamicznego rozwoju wiedzy i umiejetnosci w dziedzinie inzynierii elektryczne;.

2) Wykazuje gotowos¢ do wspétpracy z ekspertami i opierania sie na wiedzy naukowej w przypadku
zadan inzynierskich przekraczajgcych jego kompetencje.

Metody weryfikacji efektéw uczenia si¢ i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Wiedza nabyta w ramach wyktadu weryfikowana jest przez test koncowy zawierajgcy 30-40 pytan
zamknietych. Test oceniany jest wg zasad opisanych w Regulaminie Studiéw.

Tresci programowe

Tresci programowe przedmiotu dotyczg podstaw teorii sterowania, informacji o elementach i uktadach
dynamicznych, podstawowej wiedzy o uktadach regulacji - ich budowa, dziatanie i zastosowanie.

Tematyka zaje¢

Podstawowe pojecia z zakresu teorii sterowania, podziat uktadéw automatyki. Opis matematyczny
liniowych uktadéw regulacji, transmitancja operatorowa i widmowa, przyktady. Opis uktadéw regulacji w
przestrzeni zmiennych stanu. Wiasciwosci podstawowych elementéw automatyki. Charakterystyki
czasowe i czestotliwosciowe. Schematy blokowe uktadéw regulacji automatycznej i przeksztatcanie
schematow blokowych. Wtasciwosci regulatorow, dobdr nastaw, przyktady. Stabilnos¢ liniowych
uktadow ciggtych, ogdlne warunki stabilnosci, kryteria algebraiczne i graficzne. Korekcja w uktadach
regulacji. Elementy nieliniowe w uktadach regulacji.

Metody dydaktyczne

Prezentacja interaktywna uzupetniana przyktadami rozwigzywanymi na tablicy, pobudzanie studentéw
do aktywnego udziatu w zajeciach
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 55 2,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 20 0,50
Praca wiasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 35 1,50
laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




